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Paten tanspruche: 

1. Instrument, das durch einen Kanal eines 
Endoskops in eine Kdrperhdhle einfuhrbar ist und 
mit dera eine fremde Substanz, insbesondere ein 
Polyp oder ein Stein umschJossen und aus der 
Kdrperhdhle hinausbefdrdert werden kann, wobei 
der langliche flexible Instrumentenkdrper eine 
auBere Rdhre, eine , inn ere Rdhre und einen 
Steuerdraht enthalt der in der inneren Rdhre 
gleitbar angeordnet ist und an seinem einen Ende ein 
Hakenglied aufweist, wobei ferner die Fangmittel 
zum UmschlieBen der Substanz ein Verankerungs- 
glied aufweisen, das derart Idsbar mit dem 
Hakenglied verbunden ist, daB eine Ldsung und 
damit eine Freigabe vom Instrumentenkdrper 
erfolgt, wenn das Hakenglied aus der inneren Rdhre 
herausbewegt wird, und wobei schlieBlich auf den 
Fangmitteln ein Ring gieitend gelagert ist durch den 
die Fangmittel zusammendrOckbar sind, dadurch 
gekennzeichnet, dafl das Instrument (23, 123, 
223, 323) einen Haltedraht (31, 131, 231, 331) 
aufweist, von dem das eine Ende die vom 
Instrumentenkdrper (29, 129, 229) freigegebenen 
Fangmittel (30, 130, 230, 330) festhalt wahrend das 
andere Ende durch den Kanal (28) des Endoskops 
(20) nach aufien verlauf t 

2. Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Fangmittel (30) aus einem Kafig 
(40) bestehen, der sich aus mehreren Drahtelemen- 
ten (41) zusammensetzt dafl die Enden des Kafigs 
stair an einer Stirnverbindung (42) und an einer 
Basis verbindung (43) befestigt sind und daB das eine 
Ende (3ia) des Haltedrahtes (31) in der Nine der 
Stirnverbindung (42) an* die Drahtelemente ange- 
schlossenist 

3. Instrument nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Fangmittel (3d) aus einem Kafig 
(40) bestehen, der sich aus mehreren Drahtelemen- 
ten (41) zusammensetzt, daB die Enden des Kafigs 
starr an einer Stirnverbindung (42) und an einer 
Basisverbindung (43) befestigt sind und daB einige 
der Drahtelemente sich nach hinten Qber die 
Basisverbindung (43) hinauserstrecken und eine 
Schlauf e bilden, die als Verankerungsglied (45) dient 

4. Instrument nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das eine Ende des Haltedrahtes (31) 
mit dem Verankerungsglied (45) verbunden ist 

5. Instrument nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Verankerungsglied (45) so 
gebogen ist, daB es durch seine Eigenfederung 
bestrebt ist, sich quer zur Langsachse der Fangmittel 
(30) zu be wegen. 

6. Instrument nach einem der vorhergehenden 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB die Fang- 
mittel (230, 330) aus einem Klemmglied (240) 
bestehen, das im Querschnitt achtfdrmig ausgebildet 
ist, und daB das Verankerungsglied (245, 245) der 
Fangmittel aus einer Drahtschlaufe besteht 

7. Instrument nach einem der vorhergehenden 
AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB das eine 
Ende (131a, 331«; des Haltedrahtes (131, 331) 
hakenfdrmig ausgebildet ist und zur Verankerung 
mehrerer Fangmittel (130, 330) dient 



Die Erfindung betrifft ein Instrument, das durch einen 
Kanal eines Endoskops in eine Kdrperhdhle einfuhrbar 
ist und mit dem eine fremde Substanz, insbesondere ein 
Polyp oder ein Stein umschlossen und aus der 
5 Kdrperhdhle hinausbefdrdert werden kann, wobei der 
langliche flexible Instrumentenkdrper eine auBere 
Rdhre, eine innere Rdhre und einen Steuerdraht enthalt 
der in der inneren Rdhre gleitbar angeordnet ist und an 
seinem einen Ende ein Hakenglied aufweist, wobei 

to ferner die Fangmittel zum UmschlieBen der Substanz 
ein Verankerungsglied aufweisen, das derart Idsbar mit 
dem Hakenglied verbunden ist, daB eine Ldsung und 
damit eine Freigabe vom Instrumentenkdrper erfolgt, 
wenn das Hakenglied aus der inneren Rdhre herausbe- 

is wegt wird, und wobei schlieBlich auf den Fangmitteln 
ein Ring gieitend gelagert ist, durch den die Fangmittel 
zusammendrQckbar sind. 

Ein derartiges Instrument wurde in der alteren 
Paten tanmeldung P 24 54 3713 vorgeschlagen. Wenn 

20 bei der Untersuchung der Kdrperhdhle mit den im 
Endoskop vorgesehenen Betrachtungsmittel eine frem- 
de Substanz, z. B. ein Polyp, aufgefunden wird, so wird 
dieser aus der Kdrperhdhle durch ein Resektionsinstru- 
ment entfemt und dann von den Fangmitteln erfaflt Urn 

25 die fremde Substanz aus der Kdrperhdhle zu entfernen, 
muB das Endoskop ebenf alls aus der Kdrperhdhle des 
Patienten entfemt werden, derin der Endoskopkanai ist 
zwar eng ge*)ug, um den schlanken Instnimentenkdrper 
durchzulassen, jedoch ist im Gegensatz dazu die fremde 

30 Substanz in der Regel verhaltnismaBig groB. Es ist daher 
nicht mdglich, die Substanz durch das Endoskop aus der 
Kdrperhdhle herauszubefdrdern. 

Wenn mehrere Polypen aus der untersuchten 
Kdrperhdhle entfemt werden mussen, muB das 

35 Endoskop dann entsprechend oft aus der Kdrperhdhle 
herausgezogen und wieder eingefOhrt werden. FBr den 
operierenden Arzt ist es aber nicht leicht, das Endoskop 
an die interessierende Stelle der Kdrperhdhle des 
Patienten heranzubringen, und auBerdem verursacht 

40 eine solche Operation dem Patienten emsthafte 
Schmerzen. Falls mehrere Polypen entfernt werden 
mussen, vervielfachen sich diese Faktoren entspre- 
chend, was unter Umstanden fur deh Patienten sogar zu 
einem gefahrlichen Risiko werden kann. 

45 Es ist ferner aus der US-PS 3506012 ein in den 
Kdrper einfQhrbares Instrument zum Entfernen von 
Polypen bekannt, das an seinem distalen Ende als 
Fangmittel eine aus zwei Backen bestehende Klammer 
enthalt, deren Backen vom proximalen Ende aus 

so gedffnet und geschlossen werden kdnnen und die durch 
Betatigung am proximalen Ende auch vom Instrument 
Idsbar ist, um dann so lange im Kdrper zu verbleiben, bis 
der Polyp abgestorben ist Ein an der Klemme 
angebrachter Fad en dient dabei erf order) ichenf alls zur 

55 Entf ernung der Klemme aus der Kdrperhdhle, nachdem 
sie ihre Funktion erfallt hat Auch dieses Instrument hat 
den Nachteil, daB nach Erfassen einer fremden Substanz 
eine emeute EinfQhrung in die Kdrperhdhle notwendig 
ist falls noch eine weitere fremde Substanz zu entfernen 

60 ist 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein 
Instrument der eingangs genannten Art zu schaffen, das 
es ermoglicht, mehrere fremde Substanzen nacheinan- 
der zu erfassen, ohne daB das Endoskop jedesmal aus 
b5 der Kdrperhdhle herausgezogen und wieder in diese 
eingefOhrt werden muO. 

Die gestellte Aufgabe wird gemaQ der Erfindung 
dadurch geldst daB das Instrument einen Haltedraht 
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aufweist, von dcra das cine Ende die vom Instrumenten- 
kdrper freigegebenen Fangmittel festhalt, wahrend das 
andere Ende durcb deri Kanal des Endoskops nach 
auBenverlauft 

Wenn somit nach Entfernung einer fremd»:n Substanz 5 
festgestellt wird. dafl eine weitere fremde Substanz in 
der Kdrperhdhle vorhanden ist, verbleibt das Endoskop 
in der Kdrperhdhle, und nur der Instrumentenkdrper 
wird aus dem Endoskopkanal herausgezogen, wahrend 
die bereits umschlossene fremde Substanz mit den durch io 
den Haltedraht verankerten Fangmittel in der Kdrper- 
hdhle belassen wird. Dann werden neue Fangmittel am 
vorderen Ende des Instrumentenkdrpers verankert, und 
ein neuer Haltedraht wird mit dem einen Ende der 
Fangmittel verbunden. Darauf wird der Instrumenten- is 
kdrper emeut in den Endoskopkanal eingesetzt, und die 
Fangmittel am vorderen Ende des Instrumentenkdrpers 
werden auf die neu cntdeckte fremde Substanz 
ausgerichtet Wenn dann die fremde Substanz von den 
Fangmitteln erfaBt worden ist, werden die Fangmittel in 20 
der oben beschriebenen Weise freigegeben und die 
umschlossene fremde Substanz wird erneut in der 
Kdrperhdhle des Patienten belassen. Auf diese Weise 
kdnnen mehrere fremde Substanzen erf afit werden, und 
zwischendurch braucht jeweils lediglich der Instrument 25 
tenkdrper durch den Endoskopkanal herausgezogen zu 
werden, wahrend das Endoskop selbst in der Kdrper- 
hdhle verbleibt Nachdem alle fremden Substanzen von 
den Fangmitteln erfaBt worden sind, wird das Endoskop 
aus der Kdrperhdhle des Patienten zusammen mit den 30 
erf aB ten fremden Substanzen herausgezogen. Es ist 
daher nicht mehr erforderlich, das Endoskop mehrfach 
in die Kdrperhdhle des Patienten einzufuhren. so daB 
eine einfache und schnelle Operation durchgefGhrt 
werden kann, ohne daB der Patient starke Schmerzen js 
erleidet Da das Endoskop in seiner Lage verbleibt, 
kdnnen mehrere fremde Substanzen in der Nahe des 
Endoskopendes erfaBt und ohne verloren zu werden aus 
der Kdrperhdhle herausbefdrdert werden. 

Bei einer bevorzugten Ausfflhrungsform der Erfin- 40 
dung bestehen die Fangmittel aus einem Kafig, der aus 
mehreren Drahtelementen gebildet wird, wahrend bei 
einer weiteren bevorzugten Ausfflhrungsform der 
Erftndung die Fangmittel aus einer Klemme mit zwei 
Backen bestehen, die achtfdrmig ausgebildet ist 45 

Es ist einerseits mdglich, in Ausgestaltung der 
Erfindung jeweils einen Haltedraht an den Fangmitteln 
vorzusehen oder mehreren Fangmitteln einen gemein- 
samen Haltedraht zuzuordnen. Hierbei ist es zweckma- 
Big, einen Haken am Haltedraht vorzusehen, an dem alle 50 
Fangmittel verankert werden kdnnen. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von in der 
Zeichnung dargestellten AusfOhrungsbeispielen naher 
erlautert In der Zeichnung bedeutet 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines bekannten 55 
Endoskops mit einem Instrument zur Entfernung einer 
fremden Substanz aus einer Kdrperhdhle, 

Fig. 2 eine vergrdBerte, zum Teil geschnittene 
Querschnittsdarstellung des vorderen Endabschnittes 
des in F i g. 1 dargestellten Instruments, 60 

F i g. 3 eine zum Teil geschnittene, vergrdBerte 
Darstellung des Basisendes des in F i g. I dargestellten 
lnstrumentes. 

Fig. 4 eine vergrdBerte Querschnittsdarstellung von 
kafigfdrmigen, radial nach auBen gekrummien Fangmit- b r » 
teln, 

F i g. 5 eine vergrdBerte Querschnittsdarstellung mit 
einer von dem Kafig umschlossenen fremden Substanz, 



Fig. 6 eine Darstellung zur Veranschaulichung der 
UmschiieBung fremder Substanzen innerhalb der 
Kdrperhdhle des Patienten unter Verwendung des 
erfindungsgemaBen lnstrumentes, 

Fig. 7 eine Querschnittsdarstellung eines Teils des 
Kafigs, 

F i g. 8 eine Darstellung der AnschluBmdglichkeiten 
des Hal tedrahtes an dem Kafig, 

Fig. 9 eine Darstellung einer abgewsndelten Form 
derals Kafig ausgebildeten Fangmittel, 

Fig. 10 eine Seitenansicht des Hauptteils einer 
zwei ten Ausfuhrungsform eines erfindungsgemaB aus- 
gebildeten lnstrumentes, 

Fi g. 11 eine Darstellung zur Veranschaulichung des 
UmschlieBens fremder Substanzen in der Kdrperhdhle 
eines Patienten unter Verwendung eines Instruments 
gemaB der zweiten AusfBhrungsform der Erfindung, 

Fig. 12—15 eine Querschnittsdarstellung der <-Ar- 
beitspositionen des vorderen Endabschnittes eines 
Instruments gemaB einer dritten Ausfuhrungsform der 
Erfmdung, 

Fig. 16 eine perspektivische Darstellung zur Veran- 
schaulichung der Verbindung zwischen den als Klemme 
ausgebildeten Fangmitteln und dem Haltedraht und 

Fig. 17 eine perspektivische Darstellung des Haupl- 
teiles einer vierten Ausfuhrungsform eines erfindungs- 
gemaB ausgebildeten Instruments. 

Fig. 1 zeigt eine herkdmmliche Ausfflhrungsform 
eines Endoskops. Das Endoskop 20 besitzt eine 
Steuereinheit 2! mit einem EinlaB 22. Ein erfindungsge- 
miBes Instrument 23 zum Entfernen fremder Substan- 
zen wird vom EinlaB 22 der Steuereinheit her in einen 
Kanal (ublicherweise als Forcepskanal bezeichnet) in 
der flexiblen Rdhre 24 des Endoskops etngefuhrt, so daB 
der vordere Abschnitt 25 sich am distalen Ende 26 der 
flexiblen Rdhre 24 befmdet, wahrend das Basisende 27 
aus der Steuereinheit 21 herausragt Es kann natUrlich 
auch ein gesonderter Kanal fOr das Instrument 23 im 
Endoskop vorgesehen werden. 

Das Instrument 23 wird in den zu untersuchenden 
Kdrperhohlraum eines Menschen eingefohrt und wenn 
eine fremde Substanz, z. B. ein Stein, im Gallengang 
oder in der Harnrdhre oder ein Polyp festgestellt wird, 
wird dieser durch das Instrument 23 aus dem Kdrper 
herausbefdrdert 

Das Instrument 23 enthalt einen langlichen flexiblen 
Kdrper 29, Fangmittel 30 zum Idsbaren UmschlieBen 
der fremden Substanz an ihrem vorderen Abschnitt 25 
und einen Haltedraht 31, dessen eines Ende mit den 
Fangmitteln 30 verbunden ist 

Aus Fi g. 2 ist ersichtlich, daB der flexible Instrumen- 
tenkdrper 29 eine auBere flexible Rdhre 32, eine innere 
flexible Rdhre 33, einen Steuerdraht 34 und ein am 
Steuerdraht 34 verankertes Hakenglied 35 enthalt An 
der Innenflftche des vorderen Endes der inneren Rdhre 
33 ist ein Verstirkungsring 36 angebracht, so daB die 
innere Rdhre 33 dort eine ehtsprechende Versteifung 
erffthrt Die auBere Rdhre 32, die innere Rdhre 33 und 
der Steuerdraht 34 sind in Achsrichtung relativ 
zueinander durch Betfttigung am Basisende der flexiblen 
Rdhre 24 bewegbar. Aus Fig. 3 ist ersichtlich, daB am 
Basisende der fiuBeren Rdhre 32 ein buchsenfdrmiges 
Halteglied 37 und am Basisende der inneren Rdhre 33 
ein Betatigungsglied 38 vorgesehen ist, so daB dieses 
teiUeise gleitend in einer Bohrung im H.iHeglied 37 
aufgenommen werden kann. Ein Gieitkorper 39 ist am 
Basisende des Steuerdrahtes 34 angebracht und kann 
sich auf dem Betatigungsglied 38 in Achsrichtung 
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bewegen. Die auBere flexible Rdhre 32, die innere 
flexible Rdhre 33 und der Steuerdraht 34 konnen in 
Achsrichtung relativ zueinander durch Betatigung 
mittels der Finger der Bediehungsperson bewegt 
werden. Es sei bemerkt, daB die Konstruktion des 
Basisendes 27 der flexiblen Rdhre 24 keinen wesentli- 
chen Teil der Erfindung bildet 

Die Fangmittel 30 bestehen aus einem KaTig 40. der 
durch mehrere Drahtelemente 41 gebildet wird, die 
jeweils aus mehreren Einzeldrahten bestehen und durch 
cine Stirnverbindung 42 sowie eine Basisverbindung 43 
zusammengehatten werden. Die Enden des Kafigs 40 
sind stair an der Stirnverbindung 42 bzw. der 
Basisverbindung 43 befestigt Zwischen den Verbindun^ 
gen 42! und 43 sind die Drahtelemente bestrebt, sich nach 
auBen senkrecht zur Achse X-X\n F i g. 8 zu wdlben, so 
daB sie einen Kafig bilderu in dem eine fremde Substanz 
untergebracht werden kann. Auf den Drahtelementen 
befindet sich ein Klemmring 44, der in Achsrichtung 
bewegbar ist, und einige der Drahtelemente 41 
erstreckeri sich ruckwaYts uber die Basisverbindung 43 
hinaus, so daB sie eine Schleife bilden, die als 
Verankerungsglied 45 dient Das Verankerungsglied 45 
ist Idsbar mit dem Hakenglied 35 verbunden. Die 
Drahtelemente 41 sind mit der Basisverbindung 43 und 
der Stirnverbindung 42 weich oder hart verldteL 

Das vordere Ende 31 a des Haltedrahtes 31 ist an den 
Drahtelementen 41 in der Nachbarschaft der Stirnver- 
bindung 42 befestigt Der Haltedraht 31 verlauft durch 
den Kanal 28 in dem flexiblen Instrumentenkdrper 29, 
und das Basisende des Haltedrahtes 31 befindet sich 
auBerhalb des Einlasses 22 der Steuereinheit 21. Das 
vordere Ende 31a kann — was in Fig. 8 gestrichelt 
dargestellt ist — in der N the der Basisverbindung 43, an 
dem schlaufenfdrmigen Verankerungsglied 45 oder an 
irgendeinem anderen Teil der Fangmittel befestigt sein. 

Die Arbeitsweise des Instrumentes wird nachfolgend 
beschrieben. 

Die flexible Rohre 24 des Endoskops 20 wird. in eine 
Kdrperhohle 46 eines Menschen eingefuhrt (siehe 
F i g. 6). Die Kdrperhohle wird durch optische Mittel 47 
betrachtet, die aus einem im Endoskop angeordneten 
FaserbQndel bestehen. Das Instrument wird dann in den 
Endoskopkanal so eingefOhrt, daB die Stirnverbindung 
42 der Fangmittel 30 in Kontakt mil der Endflache der 
auBeren Rohre gelangt Die EinffJhrung in das Endoskop 
kann bewirkt werden, wenn und bevor eine fremde 
Substanz im Kdrperhohlraum des Patienten festgestellt 
wird. Da die den Kafig 40 bildenden Drahtelemente 41 
eine ausreichende Nachgiebigkeit besitzen, lassen sie 
sich glatt durch die auBere Rohre 32 schieben. Wenn ein 
Fremdkdrper oder ein erkrankter Bereich 48 in Form 
eines Polypen im Kdrperhohlraum 46 des Patienten 
festgestellt wird, werden die Fangmittel vom distalen 
Ende 26 durch manuelle Betatigung am Basisende des 
Instrumentes vorgeschoben. Als Folge davon, wdlben 
sich die Drahtelemente radial nach auBen und bilden 
dadurch den Kafig 40 (F i g. 4). Wenn beispielsweise ein 
Polyp 48 im Kdrperhohlraum des Patienten festgestellt 
wird, wird er durch bekannte resezierende Mittel 49 
abgeschnitten. AnschlieBend wird die Substanz 48 unter 
Betrachtung des Kdrperhohlraum es durch das Endo- 
skop durch die radial nach auBen gekrummten 
Fangmittel umschlossen. was in F i g. 5 dargestellt ist Da 
der Kafig 40 durch die flexiblen Drahtelemente 41 
gebildet wird, kann die fremde Substanz 48 selbst dann; 
wenn sie entweder hart oder verhaltnismSBig groB ist, 
von dem Kafig 40 leicht umschlossen werden. 
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Bewegt man gemaB Fig. 5 nun den Steuerdraht 34 
nach rechts, wird der Kafig 40 in die innere Rdhre 33 
gezogen oder gequetscht, wobei der Klemmring 44 in 
Achsrichtung nach links geschoben wird, weil er am 
5 vorderen Ende der inneren Rdhre anstoBt, so daB der 
Kafig 40 verkOrzt wird. Als Folge davon wird die 
Substanz 48 von den Drahtelementen des Kafigs 40 
zwangslaufig umschlossen. Der Ring 44 bleibt nach 
seiner Verschiebung aufgrund seines Reibkontaktes mit 
io den Drahtelementen 41 in seiner Lage. 

Nachdem die Substanz 48 von den Fangmitteln fest 
umschlossen ist, wird der Steuerdraht 34 nach links 
gestoBen, so daB das Hakenglied 35 vom Ende der 
inneren Rdhre 33 fortbewegt wird und die Fangmittel 30 
is freigegeben werden. Die freigegebenen Fangmittel 30 
laBt man mit der darin eingeschlossenen fremden 
Substanz 48 in die Kdrperhohle 46 fallen, und dabei 
sorgt der Haltedraht 31 dafBr, daB die Fangmittel 
festgehalten werden.. 
20 Wird eine weitere fremde Substanz 48 festgestellt, so 
wird lediglich der Instrumentenkdrper 29 aus dem 
Endoskopkanal 28 herausgezogen und an seinem Ende 
werden weitere Fangmittel 30 angebracht Ein weiterer 
Haltedraht wird ebenfalls mit den Fangmitteln 30 
25 verbunden. Diese Teile werden in der pben beschriebe- 
nen Weise in den Endoskopkanal 28 eingefOhrt Darauf 
wird die fremde Substanz 48 durch die gleiche 
Operation umschlossen und im Kdrperhohlraum 46 
durch den Haltedraht 31 festgehalten. Somit konnen 
30 mehrere fremde Substanzen nacheinander in der 
beschriebenen Weise umschlossen werden, wobei 
standig das Endoskop in der Kdrperhohle verbleibt. 

Wenn die Betrachtung der Kdrperhohle und die 
Entfernung der fremden Substanz abgeschlossen ist, 
35 wird das Endoskop 20 aus der Kdrperhohle 46 des 
Patienten herausgezogen. Wenn dann zahlreiche 
fremde Substanzen erfaBt worden sind, werden diese 
zusammen mit dem Endoskop aus der Kdrperhdhle 
entfernt. 

40 Wenn das schlaufenformige Verankerungsglied 45 
der Fangmittel 30 in Eingriff mit dem Hakenglied 35 ist. 
wird ein Ldsen des Verankerungsgliedes 45 vom 
Hakenglied 35 verhindert, weil der Innendurchmesser 
der inneren Rdhre 33 klein ist Wenn jedoch das 

45 Verankerungsglied 45 zusammen mil dem Hakenglied 
35 in die Kdrperhohle ausgestoBen wird, ist eine tetchte 
Ldsung vom Hakenglied 35 erwiinschL Bet der in F i g. 9 
dargestellten Ausfuhmngsform ist das Verankerungs- 
gliedes so ausgebildet, daB es bestrebt ist, sich von der 

so Achse X-X nachgiebig wegzubiegen. Wenn dann das 
Verankerungsglied 45 in den Kdrperhohlraum ausge- 
stoBen wird, erfolgt automatisch die Ldsung, weil sich 
dann das Verankerungsglied aus dem Hakenglied 35 
herausbiegu was noch durch ein Schutteln des 

55 Hakengliedes 35 unterstutzt werden kann. 

In Fig. 10 und 11 ist eine weitere AusfQhrungsform 
eines erfindungsgemaBen Instrumentes 123 zum Entfer- 
nen fremder Substanzen dargestellt, die in ihrem Aufbau 
der ersten Ausfuhmngsform ahnelL Die kafigfdrmiger 

bo Fangmittel 130 entsprechen den Fangmitteln 30, und daj 
Verankerungsglied 145 entspricht dem Verankerungs- 
glied gemaB F i g. 9. Der Instrumentenkdrper 125 
entspricht dem Instrumentenkdrper 29. jedoch ist ir 
Fig. 10 nur dessen vorderes Ende dargestellt Die 

es zweite Ausfflhrungsform unterscheidet sich von dei 
ersten Ausfuhrungsform darin, daB der Haltedraht 131 
ein hakenfdrmiges vorderes Ende 131a besitzL Dei 
Haltedraht 31 wird bei der ersten Ausfuhrungsforn 
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nach Befestigung seines vorderen Endes 31a an den 
Fangmitteln 30 (Fig. 8) in den Endoskopkanal einge- 
fuhrt, wahrend der Haltedraht 131 bei der zweiten 
Ausfahrungsform unabhangig von den Fangmitteln 130 
in den Endoskopkanal eingefuhrt wird. 

Der Vorgang des EinschlieBens einer fremden 
Substanz 48 durch die Fangmittel 130 bei gleichzei tiger 
Beobachtung des Korperhohlraumes ist der gleiche wie 
bei der ersten Ausfahrungsform. Bei der zweiten 
Ausfuhrungsform wird zunachst das Vcrankerungsglied 
145 vom Hakenglied 35 geldst, und das hakenfdrmige 
vordere Ende 131a des Haltedrahtes 31 wird mit dem 
Verankerungsglied 145 gcmaQ Fig. 11 verankert, 
nachdem die Fangmittel 130 in die . Kdrperhohle 
fallcngelassen worden sind. In diesem Falle wird das 
distale Ende des Endoskops in Qblicher Weise bewegu 
und das vordere Ende 131a des Haltedrahtes 31 wird so 
gesteuert, daB es in Eingriff mit dem Verankerungsglied 
!45gelangL 

Wenn eine weitere fremde Substanz in der Kdrper- 
hohle des Palienten gefunden wird, zieht man nur den 
Instramentenkdrper 129 aus dem Endoskopkanal 
heraiis, befestigt neue Fangmittel an seinem vorderen 
Ende und fuhrt den Instrumentenkorper emeut in den 
Endoskopkanal ein. In diesem Falle ist kein besonderer 
Haltedraht notwendig, weil die Fangmittel nach 
UmschlieBen der fremden Substanz am vorderen Ende 
131a des in Fig. 11 dargestellten Haltedrahtes 131 
verankert werden konnen. Es entfallt also hier die 
Notwendigkeit. den Fangmitteln jeweils einen eigenen 
Haltedraht zuzuordnen. Statt dessen kommt man mit 
einem einzigen Haltedraht 131 aus. 

Nach AbschluB der Beobachtung des Korpers und der 
EinschlieBung fremder Substanz wird das Endoskop aus 
der Kdrperhohle des Patienten zusammen mit dem 
Haltedraht, an dessen vorderem Ende 131a sich die 
Fangmittel befinden, herausgezogen. 

In Fi g. 12 bis 16. ist eine dritte Ausfuhrungsform eines 
erfindungsgemaBen Instrumentes 223 zum Entferneri 
fremder Substanzen dargestellL Der Instrumentenkor- 
per 229 des Instrumentes 223 besitzt den gleichen 
Aufbau wie der Instrumentenkorper 29 der ersten 
Ausfuhrungsform und enthalt eine auBere Rohre 232. 
eine innere Rohre 233, einen Steuerdraht 234 und ein am 
vorderen Ende des Steuerdrahtes 234 befestigtes 
Hakenglied 235. Der Instrumentenkorper 229 dient zur 
Einfuhrung in einen Kanal 28 eines Endoskops 20. Das 
Basisende des Instrumentenkorpers 229 hat den 
gleichen Aufbau wie bei der ersten Ausfuhrungsform 
und ist daher nicht dargestellL 

Die dritte Ausfahrungsform unterscheidet sich von 
der ersten Ausfuhrungsform darin, daB die Fangmittel 
230 als Klemme ausgebildet sind. Die Fangmittel 230 
enthalten ein Klemmglied 240 mit zwei Backen 240a, die 
durch Biegen einer Platte zu einem achtformigen 
Korper gebildet werden, eine Verankerungsschlaufe 
245, die am hinteren Ende des Klemmgliedes 240 
verankert ist, und einen auf der Verankerungsschlaufe 
245 angebrachten Steuerring 244. Das vordere Ende 
231a eines Haltedrahtes 231 ist am Klemmglied 240 
befestigt. Der Haltedraht 231 verlauft durch den 
Endoskopkanal 28 am Instrumentenkdrper 229 entlang, 
und sein" Basisende befindet sich auBerhalb des 
Endoskops. 

Die klemmenfdrmigen Fangmittel 230 sind so 
ausgebildet, daB die Verankerungsschlaufe 245 losbar 
mit dem Hakenglied 235 verbunden ist, wobei die 
Funktion die gleiche ist wie bei den Fangmitteln der 



vorhergehenden Ausfuhrungsformen. Wenn in Fig. 13 
das Endoskop in die Kdrperhohle des Patienten 
eingefuhrt wird, bleiben die Fangmittel 230 des 
Instrumentes 223 im Endoskopkanal 28 eingezogen. 
s Wenn eine fremde Substanz erfaOt werden soli, wird das 
Klemmglied 240 aus dem Endoskopkanal 28 in . die 
Kdrperhohle hinausbewegt F i g. 12 und 1 3 entsprechen 
jeweils den F i g. 4 und 2. 

Wenn in Fig. 12 der Steuerdraht 234 urn ein 
io vorgegebenes MaB nach links gezogen wird, wird das 
hintere Ende des Klemmgliedes 240 gegen den 
Steuerring gedruckt, so daB die Backen 240a weit 
geoff net werden. In diesem Zustand kann die fremde 
Substanz 48 vbm Klemmglied erfaBt werden. 
is Wenn der Draht 234 in der in Fig. 15 dargesteHlen 
Weise weiler nach rechts gezogen wird. wird das 
Klemmglied 240 weiter in den Steuerring 244 
hineingezogen. so daB die Backen 240a zwangslaufig 
geschlossen werden^ Als Folge davon wird die fremde 
20 Substanz abgeklemmL AnschlieBend wird der Steuer- 
draht 234 nach Sinks gestoBen, so daB das Hakenglied 
235 aus der inneren Rohre 233 herausgelangt. Dabei 
kann die Verankerungsschlaufe 245 vom Hakenglied 
235 geldst werden. Hierbei wird das distale Ende des 
25 Endoskops so betatigt, daB das Hakenglied seitlich 
geschuttelt wird, um die Losung der Verankerungs- 
schlaufe 245 vom Hakenglied 235 zu unterstutzen. 

Nach Trennung der Fangmittel 230 vom Instrumen- 
tenkorper 229 werden diese in die Kdrperhohle 
30 fallengelasseh. Da das vordere Ende 231a des 
Haltedrahtes am Klemmglied 240 befestigt ist, bleiben 
die Fangmittel 230 am Draht 231 innerhalb der 
Kdrperhohle des Patienten verankert. 

Wenn wahrend der Untersuchung des Korperhohl- 
35 raumes eine weitere fremde Substanz gefunden wird, 
braucht nur der Instrumentenkorper 229 aus dem 
Endoskopkanal herausgezogen zu werden. Dann wird 
eine neue Klemme am vorderen Ende des Instrumen- 
tenkorpers befestigt und an der Klemme das vordere 
40 Ende eines weiteren Steuerdrahtes angebracht Diese 
Teile werden dann wieder in den Endoskopkanal 
eingefuhrt. Dann wiederholt sich die Operation wie bei 
der ersten Ausfuhrungsform. 

Bei dem dargestellten AusfQhnjngsbeispiel ist das 
45 Klemmglied 240 zwar als achtformiger Korper darge- 
stellt, jedoch kann das Klemmglied 240 auch eine andere 
Form aufweisen und beispielsweise V-formig ausgebil- 
det werden. 

Fig. 17 zeigt eine vierte Ausfuhrungsform eines 

so erfindungsgemaB ausgebildeten Instrumentes 223 zum 
Entfernen fremder Substanzen. Der Instrumentenkor- 
per und die Fangmittel entsprechen vollig der dritten 
Ausfuhrungsform. Der Unterschied gegenuber der 
dritten Ausfuhrungsform besteht darin, daB der 

55 Haltedraht 331 ein hakenfdrmiges vorderes Bide 331a 
aufweist Das hakenfdrmige vordere Ende 331a des 
Haltedrahtes 331 wird an einer Verankerungsschlaufe 
345 der Fangmittel 330 eingehakt. Dieses Emhaken 
erfolgt in gleicher Weise wie bei der zweiten 

eo Ausfuhrungsform. Da bei dieser Ausfuhrungsform der 
Haltedraht 331 ebenfalls mehrere Klemmglieder erfasr 
sen kann, genugt auch hier ein einziger Haltedraht 331 
fur mehrere Klemmglieder. 

Die beschriebenen Ausfuhrungsform en der Erfindung 

t>5 sind so ausgebildet, daB auch fur den Fall daB mehrere 
fremde Substanzen aus der Korperhdhle des Patienten 
entfernt werden mussen, diese Substanzen nacheinan- 
der von den entsprechenden Fangmitteln umschlossen 
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werden, wobei die Fangmiltel durch entsprechende 
Haltedrahte oder einen gemeinsamen Haltedraht im 
Korperhohlraum des Patienten verankert werden und 
nach der Untersuchung der Kdrperhohle alle Substan- 
zen gemeinsam mil dem Endoskop herausgezogen 
werden. 

Durch die Erfindung wird somit das bisher erforderli- 
che Herausziehen des Endoskops nach jeder Enifer- 
nung einer-fremden Substanz verimiedeh, und darubcr 
hinaus wird ein rasches und genaues Erfassen der 
fremden Substanz gewahrleistet Dadurch wird der 
Patient keinen unndtigen Schmerzen ausgesetzt und 



auch die Cefahrdung des Patienten wird erheblich 
verminderL 

Zwar wird bei den oben beschriebenen AusfGh rungs- 
beispielen der Haltedraht zusammen mit dem Instru- 

s mentenkorper in den Endoskopkanal eingefuhrt. jcdoch 
ist es auch mdglich, den Haltedraht bei dem ersten und 
dritten AusfOhrungsbeispiel zwischen der inneren und 
auBeren Rohre des Instrumenienkorpers einzufQhren. 
und es ist auch mdglich. den gemeinsamen Haltedraht 

10 durch eincn anderen Kanal des Endoskops zu fuhren, 
anstatt durch den Kanal, durch den der instrumenten- 
korper eingefuhrt wird. 
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